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uvob
Poldr Kutfin je prvkem systému protipovodnové ochrany v povodi feky Novohradky. Krounka je
vyznamnym levostrannym pfitokem Novohradky, jeji vodnost je v Usti srovnatelna s hlavnim tokem.

Stavba ma za cil ochranit obce nize na toku (LuZe, JeniSovice, Chroustovice) pred skodami zplisobenymi
soubéhem povodni ztokd Krounky a Novohradky. Funkci poldru je zadrzeni a transformace
povodnovych pritokd. Vzhledem k pfirodnim hodnotam feSeného Uzemi je ndavrh koncipovan
s ohledem na maximalni mozné zachovani cennych stanovist a podminek pro chranéné druhy rostlin a
ZivoCichU. Soucasti navrhu je rovnézZ revitalizace toku a udolni nivy Martinického potoka a vytvareni
novych stanovist pro cilové druhy.

Clenéni stavby na stavebni objekty a provozni soubory vychazi z projektové dokumentace pro vydani
Uzemniho rozhodnuti Krounka, Kutiin, vystavba poldru, SINDLAR s.r.0., 2015. Stavba je ¢lenéna na nize
uvedené stavebni objekty a provozni soubory:

SO 01 —hraz
SO 01.1. —téleso hraze
SO 01.2. — zakladova vypust
SO 01.3. — bezpecnostni preliv
SO 02 - rekonstrukce mostu
SO 03 - opatreni na ochranu vodnich zdrojl
SO 04 — stabilizace hraze MVN Kutfin
SO 05 — objekty v zatopé, nova vystavba
SO 06 — revitalizace Martinického potoka
SO 07 — obsluzné komunikace
SO 09 - vegetacni Upravy
SO 10 — odvodnéni pozemku 369/8 (k.. Perélec)
SO 11 - pfipojka elektrické energie, prelozky

SO 12 — rekultivace zemnikt

Provozni soubory

PS 1 — Strojni ¢ast hrazeni zakladovych vypusti

PS 2 — Elektrotechnologicka ¢ast hrazeni zakladovych vypusti

PS 3 — Vodohospodarsky monitoring (teplota, srazky, hladina v nadrzi, prenos dat)
PS 4 — Monitoring TBD

PS 5 — Monitoring polohy a dalkového ovladani uzavérd (tabulovy uzavér a 1 provozni uzavér
na kazdé trubni vypusti)

Predkladana dokumentace D. 1.7 feSi provozni objekt
PS 5 — Monitoring polohy a dalkového ovladani uzavéra.




D.1. DOKUMENTACE STAVEBNiICH OBJEKTU

TECHNICKA ZPRAVA PS 5
MONITORING POLOHY A DALKOVEHO OVLADANI UZAVERU

D.1.7.1.1 UDAIE O STAVBE

Ridici systém vodniho dila bude zajistovat automatické a dalkové ovladani technologie (spodnich
vypusti a tabulového uzdvéru migracniho otvoru). Soucasné bude zprostfedkovavat data do
monitorovaciho systému Povodi Labe (viz PS3 — Vodohospodarsky monitoring). Ovladani vodniho dila
bude automatizované s mozZnosti vzdaleného ovladani prostfednictvim zmény parametrl pro
automatizované ovladani nebo pfimym vzdalenym povelem pro ovladani jednotlivych vypusti a tabule
migracniho uzavéru. Dilo bude mozné rovnéz v plném rozsahu ovladat z rozvadéce ve strojovné a
jednotlivé uzavéry rovnéz primo z mista. Rezim zpUsobu a mista ovladani bude volitelny pfepinacem
na rozvadéci RH1 ve strojovné.

D.1.7.1.2 REZIMY OVLADANI - VENTILY SPODNiCH VYPUSTi

Ventily budou ovladany servopohony s vlastnim prepinanim rezimi (pfepinac rezimu pfimo soucasti
servopohonu)

e MISTNE (z tlaéitek na servopohonu)

e VYPNUTO (servopohon nelze ovladat)

e VZDALENE (z PLC Fidiciho systému na zakladé predvolenych parametrd, ruéné z
operatorského panelu nebo tlacitek na rozvadéci RH1)

Vzddlené ovladani bude mozné prostrednictvim redundantni komunikacni linky MODBUS RTU. Linka
bude prenaset stav pohonu (poloha, zatiZeni, poruchy a dalsi stavy) a souc¢asné povely z fidiciho PLC
(Otevri, Zavri, Zastav, najed na polohu ...).

D.1.7.1.3 REZIMY OVLADANI — OVLADANI TABULE A CESLI

Pohony obsahuji motory s pfevodovkou. Ruéni ovladani a pfepinani rezim( bude ovladacimi prvky na
dvefich rozvadéce RH1.

e  MISTNE (z rozvadéce RH1 ve strojovné)

e VYPNUTO

e VZDALENE — (z PLC Fidiciho systému na zakladé predvolenych parametrd, ru¢né z
operatorského panelu nebo tlacitek na rozvadéci RH1)



D.1.7.1.4 MERENi PRO AUTOMATICKE OVLADANI

Manipulace v automatickém reZzimu budou provddény na zakladé méreni

e Horni hladiny — hladina v 1. mérném profilu 3,7 m nad nadtokem do migracni propusti pro hladiny
v nadrzi do dosazeni Urovneé prelivné hrany bezpecnostniho prelivu poldru. V tomto mérném
profilu bude hladina méfena tlakovou sondou (hydrostaticky snimac) a souc¢asné zaloznim
mérenim s odliSnym zplsobem méreni hladiny — sondou radarovou

¢ Horni hladiny — hladina nad bezpec¢nostnim prelivem — méreni hladiny ultrazvukovou sondou
umisténou v Sachté u bezpecnostniho prelivu

e Hladina na vytoku — méreni hladiny tlakovym snimacem v mérné Sachté pod spodnimi
vypustémi. Sonda ma pouze kontrolni funkci.

Tlakové hladinové sondy budou v provedeni odpojitelném od kabelu (nap¥. jako typ LMP308).

D.1.7.1.5 AUTOMATICKE OVLADANI

1. Vychozi stav — nizky pritok
e Obé spodni vypusti a migracni propust jsou oteviené
e Hladina v kyneté migracni propusti je mensi nez 424,50 m n. m., tzn. hladina v 1. mérném
profilu je mensi neZ hmaxw1 = 424,56 m n. m.

2. Stoupa prltok ve vodnim toku a hladina v kyneté migracni propusti

e Je dosazena maximalni hladina v kyneté hmax« = 424,50 m n. m.
(5 cm pod hranou bermy migracni propusti. Limitni stav odpovida pritoku kynetou
Q=1,65m3s1)

e Dosahuje omezujici podminky hladiny v 1. mérném profilu hmaxm1 = 424,56 m n. m.

e (Obé zakladové vypusté jsou stale na maximalni stupen otevreni, pti uvedeném vodnim
stavu jimi odtékd 0,82 m3.s™.
Celkovy odtok z nddrze dosahuje Q = 2,47 m3.st (Qaoa= 2,0 m3.s1; Qin=5,22 m3.s?).

e Rostouci pfitok zveda hladinu na limitni hodnoty.

hmaxk = 424,5 m n. m. (v ose hraze)
hmaxm1 = 424,56 m n. m. (v 1. mérném profilu)
Q=2,47 m3.s1 (Qag=2,0m3s?; Qin=5,22 m3.s?)

3. Po prekroceni hladiny hmax,m1 = 424,56 m n. m.
e Spoustéji se Cesle migracni propusti ndsledovany uzavirajici se hradici tabuli.
OkamtZity pratok vypustémi po uzavieni tabule je pfiblizné 0,82 m3.s™ = Qgoq.
Retencni nadrz je od tohoto okamziku v provozu.
e Rostouci hladina v nadrzi zveda pritok v zakladovych vypustech.
e Prutok otevfenymi ZV dosahuje limitniho pratoku Q; = 7 m3.s™.
Tento prutok je definovan prislusnou hloubkou vody v nadrzi H1, kterd je uréena



na zakladé mérnych ktivek osazenych uzavérd. (H1 - 425,50 m n. m.)

4. Dosazeni hladiny H1 v kontrolnim profilu (pfi pritoku pod nadrzi 7 m3.s)

Zcela se uzavird 1. zdkladova vypust. Odtok klesd na cca 3,5 m3/s

Hladina roste

(v pfipadé poklesu hladiny vody v nadrzi je manipulovano v souladu s meznimi hodnotami
hladin vody v nadrzi uvedenych v bodé 11.)

Na 2. ZV je manipulovédno skokové tak, aby se odtok z nadrze pohyboval mezi3 a7 m3.s™.
Pro kazdy krok manipulace bude stanovena odpovidajici vyska vody v nadrzi H, — Hy

a prislusny stupen otevieni regulacniho uzavéru Xu; - Xun. Tyto meze budou v fidicim
systému reSeny parametricky a odvozeny z mérnych kfivek osazeného uzavéru.

Tento proces se opakuje, az hladina dosahne koruny bezpecénostniho prelivu.

5. V kontrolnim profilu dosahuje hladina hrany bezpecnostniho prelivu BP = 440,40 m n. m.

Hladina v nadrzi roste

(v pfipadé poklesu hladiny vody v nadrzi je manipulovano v souladu s meznimi hodnotami
hladin vody v nadrzi uvedenych v bodé 11.)

Na zakladé mérené hladiny nad bezpecnostnim prelivem a mérné kfivky bezpecnostniho
prelivu, je fidicim systémem odvozen pratok.

Hladina H,.1 je dosaZzena, pokud soucet pritoku ZV a bezpecnostnim prelivem dosahuje
7m3st

6. Je dosazena limitni hladina Hn.1, ZV je pfiviena na Xun-1 tak, aby souéet odtoku z BP a ZV dosahl

3mist

Hladina v nadrzi roste

(v pfipadé poklesu hladiny vody v nadrzi je manipulovano v souladu s meznimi hodnotami
hladin vody v nadrzi uvedenych v bodé 11.)

Hladina H, je dosaZena pokud soucet priitoku ZV a bezpecnostnim prelivem dosahuje
7m3st,

7. V kontrolnim profilu dosahuje hladina H,, pratok pod vodnim dilem dosahuje 7 m3.s%.

Zcela se uzavird 2. ZV.

Hladina v nadrZi roste

(v pfipadé poklesu hladiny vody v nadrzi je manipulovano v souladu s meznimi hodnotami
hladin vody v nadrzi uvedenych v bodé 11.)

Je dosazeno KMH = 441,81 m n. m., tzn. odtok bezpecnostnim prelivem dosahuje

Quoo0 = 81 m3.s™.

8. V kontrolnim profilu dosahuje hladina 441,81 m n. m,,

Otevira se 1. ZV na maximalni stupen otevfeni, za Ucelem zvySeni celkové kapacity odtoku
a zajisténi stability vodniho dila.

Je doporucena pritomnost obsluhy pro pfipad nutnosti ru¢niho ovladani.

Celkovy odtok z nddrZe se zvysi pfiblizné 0 12 m3.s1na93 m3.s?.



e Hladina v nadrzi roste
(v pfipadé poklesu hladiny vody v nadrzi je manipulovano v souladu s meznimi hodnotami
hladin vody v nadrzi uvedenych v bodé 11.)

e Hladina v nadrzi dosahuje nadmorské vysky 442,00 m n. m.

9. V kontrolnim profilu dosahuje hladina 442,00 m n. m.,
e Otevira se 2. ZV na maximalni stupen otevieni, za ucelem zvyseni celkové kapacity odtoku
a zajisténi stability vodniho dila.

Dochazi ke kulminaci a PV je na sestupné vétvi.

e Po poklesu hladiny pod uroven 442,00 m n. m. se zcela uzavird jedna ze ZV a pfi dosazeni
hladiny 441,81 m n. m. se zcela uzavird 2. ZV.
e Hladina klesa aZ pod uroven hladiny Hp.

10. V kontrolnim profilu klesa hladina pod uroven H, a dale bude probihat postupné vypousténi
nddrze pratoky v rozsahu 3-7 m3.s™.

e 2.7V je pfiviena na pfislusny stupen pfivieni Xnn.
Okamdzity celkovy odtok z nadrze je roven 7 m3.s™.

e  Ptipoklesu hladiny pod Uroven hladiny Hy.1 je uzdvér pootevien na stupen otevreni
Xhn-1 atd.

e Takto bude dale po skocich fizeno prazdnéni nddrze po kulminaci aZz do koty hladiny
428,38 m n. m., kdy bude 2. ZV oteviena na 100% pfi pritoku cca 7 m3.s™.

e Pfidaldim poklesu hladiny na 425,50 m n. m klesa prutok aZ ke 4 m3.s™* a bude oteviena
i 1.ZV na 100%, ¢imZ pratok stoupne opét na cca 7 m3.s™.

e Hladina v nadrzi se bude pfi klesajicim pfitoku i odtoku sniZzovat aZ na kétu 424,50 m n. m.
Po jejim dosazeni bude zvednuta tabule migracni propusti a nasledné i ¢esle. Timto bude
povodnovd manipulace ukonéena.

11. Hranice automatického rezimu fizeni odtoku béhem poklesu hladiny a pfitoku jsou definovany:

Vétsi nez 442,00 m n. m. — Obé ZV zcela otevieny

442,00 m n. m.—441,81 m n. m. — Jedna ZV zcela oteviena

441,81 m n. m. — H, — Obé ZV zcela uzavieny

Hn — H2 — Otevfena pouze jedna ZV, zaroven zUstava prizaviena na prislusné Xun - Xn2

H2 — H1 — Otevfena pouze jedna ZV na maximalni stupen otevreni

H1 — hmax,m1 — Oteviraji se obé ZV na maximalni stupen otevreni

Mensi nez hmax,m1 — Po kontrole stavu po povodni se otevira tabulovy uzavér s naslednym
vytazenim Cesli migracni propusti.

D.1.7.1.6 POVODNOVANi

Béhem poklesu hladiny a pritoku po kulminaci povodné muze byt pfistoupeno k provedeni
povodriovani pomoci zvy$eného pratoku pfi vypousténi az na hodnotu Qio = 19,5 m3.s*. Proces



povodiovani probiha vyhradné v ru¢nim rezimu fizeni. Limitni hodnota pro manipulaci je dana

pratokem na mérném profilu v Luzi, pfi jehoZ dosazeni je v obci hlasen lll. stupen povodnové aktivity.

Na zakladé evidenéniho listu mérného profilu v LuZi je hla$en stuper ohroZeni pfi pratoku 25,3 m3.s™.
(http://hydro.chmi.cz/hpps/hpps prfbk detail.php?seq=307206)

e  Pritok na limnigrafu v LuZi klesa na hodnoty umoznujici bezpecnou simulaci povodriové viny:

- P¥i poklesu priitoku na limnigrafu v LuZi pod 25,3 m3.s? je upozornén zodpovédny pracovnik
povodi Labe, Ze na vodnim dile je moZné povodnovat.

- Pfed uskute¢nénim povodnovani musi byt pracovnikem povodi ovéfena hydrologicka situace
v povodi mérného profilu v LuzZi, tzn. ovéfit mozny nastup navazujici povodniové uddlosti.

- Povodfiovani Ize zahdjit, pokud nebude platna z4dna vystraha CHMU na povodné
a povodniové nebezpeci v povodi Novohradky.

- Proces povodnovani probiha vyhradné v ru¢nim rezimu.

- ZnéadrZe je vypoustén odtok do velikosti hodnoty rozdilu mezi 25,3 m3.s® (lll. SPA v profilu
Novohradka — Luze) a aktudlniho pritoku na LG v profilu Novohradka — LuZe.

- Pokud je z divodu opétovného zvyseni pratoku na Krounce sniZen odtok z nddrie pod 7 m3.s”
! pak bude povodriovéni ukonéeno a nasledné obnoven automaticky reZim Fizeni odtoku.

- Povodniovat je moZné az do vyprazdnéni nadrze.

Pokud dojde v pribéhu povodriovani k vyprazdnéni retencniho prostoru nadrze, tzn. je dosazena
limitni hladina hmaxmi1 = 424,56 m n. m., dochazi k otevieni tabulového uzavéru s ndslednym
vytazenim Cesli migraéni propusti.

Dodatek: nutno provést kalibraci hladin a pritokd uvedenych v textu na zakladé provozni zkusenosti.
V fidicim systému budou tyto hodnoceny zadany jako parametry, které bude mozné uzZivatelsky
zménit na operatorském panelu.

D.1.7.1.7 VZDALENY DOHLED

Vzddleny dohled bude zabezpeden zafizenim pro ochranu integrity komunikaénich siti s certifikaci ICSA
Labs minimalné typu Firewall s vyuzitim zabezpeceného pfipojeni (napf. IPSec). Technologie pfipojeni
bude zvolena po prozkoumani mistnich podminek v adekvatnim ¢ase pred poZadavkem pfipojeni
lokality se zohlednénim pozadavk( na kapacitu pripojeni. Kapacita pripojeni bude uréena na zakladé
komunikaénich pozadavk(l (VHD, TPC, pfipadné dalsi). Proces vzdaleného parametrizace pfipadné
ruéniho ovladani bude zabezpecen vhodnou autentizaci, a to minimalné jméno + heslo (nutné
konzultovat s odborem informatiky Povodi Labe).

ZpUsob pfipojeni a zabezpeéeni musi byt koordinovan s odborem informatiky Povodi Labe. Potfebné
programové vybaveni — programovy modul pro vzdalené ovladani, instalovany na dispecinku PL, bude
soucasti dodavky ovladani poldru. Vzdalené dohled bude umoZnovat podrobny vhled do stavu
technologie (hladiny, polohy, zatizeni pohon() a jeji vzdalené ovladani. Vzdalené povely mohou byt
zmény parametr( fizeni nebo pfikazy typu nastavit na hodnotu. Nikoli tedy typu , Otevfi“, ,Zavii“ a
,Zastav“, protoze, pokud by bylo vzdalené pfipojeni béhem provadéni povelu preruseno, mohlo by
dojit k nechténému Uplnému otevieni nebo zavreni (toto se tyka zejména ovladani ventill a tabule).


http://hydro.chmi.cz/hpps/hpps_prfbk_detail.php?seq=307206

D.1.7.1.8 SCADA SYSTEM A ZAZNAM DAT

Pro zaznam dat bude instalovan panelovy pocitac standartu PC s instalovanym SCADA systémem a SQL
databazi. Do databdze budou ukladany hodnoty hladin v intervalu 15 minut v normalnim stavu a 5
minut pfi povodnovém stavu. Hodnoty polohy a zatiZzeni jednotlivych uzavér( v intervalu 15 minut a
béhem manipulace vintervalu 2 vtefiny. Hodnoty budou v databazi uloZeny nejméné 15 mésic(.
Vsechny hodnoty budou ukladany do lokdlni databaze s moZnosti exportu do textového tvaru nebo
XLS (Excel), pro ucely vyhodnoceni TBD.

D.1.7.1.9 KAMEROVY SYSTEM

Vzhledem k tomu, Ze na vodnim dile poldr Kutfin nebude stald obsluha, budou osazeny kamery
monitorujici stav vodniho dila tak, aby bylo mozné vzdalené sledovat stav vodniho dila. Budou osazeny
tfi kamery sledujici stav nad hrazi monitorujici pripadné hromadéni splavi, které by mohlo ohrozit
fungovani vodniho dila, stav v migracni propusti s pohledem na tabuli ze vzdu$né strany hraze a stav
pod hrazi. Kamerovy systém bude umoznovat vzddlené sledovani aktudlniho stavu se snimkovanim
s periodou fadové nékolika vtetin a také bude provadét zaznam poftizovany lokalné pfi zménach stavu
sledované oblasti. Tento zdznam bude moziné vzdalené prehravat. Zdznam bude provadén osazenym
rekordérem s Sifrovanym ukladam dat na velkokapacitni disk. Kamerovy systém vcetné rekordéru musi
vyhovovat poZzadavkim smérnice GDPR.

V pfipadé vyuZiti IR prisvitu, je nutné tento pfrisvit umistit mimo kameru, aby nebyl pfitahovan hmyz
do zorného pole kamery. Kamery budou opatfeny vhodnym krytim dle jejich umisténi uvnitf nebo vné
budovy.

D.1.7.1.10 RIDICi SYSTEM
Ridici systém je sloZeny ze dvou samostatnych PLC automatd.

PLC1 je osazeno ve strojovné v rozvadéci RH1 a monitoruje a fidi ctyfi ventily spodnich vypusti, tabuli
migracniho uzavéru a Cesle pfed migra¢nim uzavérem. Soucasné je do PLC1 pfipojeno pres galvanické
oddélani méreni hladin z monitorovaciho systému H7.

V fidicim rozvadéci RH1 je osazen:

e PLC automat pro fizeni jednotlivych uzaveér(

e QOperatorsky panel pro parametrizaci a ovladani

e Panelovy pocitac PC pro zaznam dat z fidiciho systému

o Rekordér kamerového systému pro zdznam obrazu

e Frekvencni ménice pro ovladani mechanismu uzaviraci tabule migracniho otvoru a Cesli
e Ridici jednotka monitorovaciho systému H7



TABULE

Poloha tabule bude snimana absolutnim cidlem natoceni a po¢tu otac¢ek XCC3510PS84CBN (nebo
kompatibilnim) pripojeného na osu pohonu. Snima¢ ma rozliseni 8192 bod(l na otacku a spocita
max.4096 otacek a je do fidiciho PLC pfipojen po komunikacni lince CANopen. Koncové polohy budou
odvozeny od méreni timto absolutnim snimacem. Ovladani pohonu bude feseno prostfednictvim
frekvencniho ménice, ktery umozni plynulou manipulaci se snimanim a vyhodnocenim momentu.
Frekvenéni ménic¢ bude pfipojen do PLC automatu pomoci komunikaéni linky CAN open. Diky snimani
momentu budou vyhodnoceny poruchové stavy:

e Pretizeni pohonu pfi zvedani tabule (zaseknuti pfi zvedani)
e (Odlehceni tabule pred dosazenim spodni polohy (pfekazka pod tabuli pfi spousténi)

V ptipadé identifikace takového stavu béhem automatické sekvence ovladani provede automat
sekvenci pro uvolnéni prekazky a pokud se manipulace nedokonéi, vysle poruchovou zprdvu na
predvolend telefonni Cisla.

CESLE

Pohon cesli bude realizovan bubnovym elektromotorem s prevodovkou, ktery je uréen pro praci pod
vodou (IP68). Vlastni zavéseni Cesli bude na cévovych tycich. Ovladani bude feseno z frekvencéniho
meénice pres sinusovy filtr. Koncové polohy budou odvozeny od dosazeného maximalniho momentu
pfi ovladani.

VENTILY SPODNICH VYPUSTI

Ventily spodnich vypusti M1.1, M1.2, M2.1 a M2.2 jsou osazené servopohony umoziujici
monitorovani stavu a ovladani prostfednictvim komunikacni linky MODBUS RTU. Komunikace je
redundantni pomoci dvou samostatnych komunikacni linek MODBUS.

PLC2 je osazeno v rozvadéci RT pod hrazi. Monitoruje a fidi se z néj cerpani prdsakovych vod k vyuziti
proplachu drazky tabulového uzavéru migracni propusti.

V fidicim rozvadéci RT je osazeno:

e PLC automat pro fizeni jednotlivych uzaveér(
e QOperatorsky panel pro parametrizaci a ovladani
e Hladinova relé pro signalizaci a ovladani cerpadel prosaklych vod

CERPANi PROSAKLYCH VOD A VYPLACH DRAZKY TABULE

Prosaklé vody se ¢erpaji z jimky prosaklych vod dvéma ¢erpadly M4.1 a M4.2. Cerpadla jsou fizena
jednak hladinovymi relé HR1, HR2, HR3 a HR4, jednak je moziné je zapinat z fidictho PLC. Ovladani
z fidiciho PLC je urceno pro zapinani proplachu drazky tabule migra¢ni vypusti pfed jejim zavienim.
Pfimé ovladani pomoci hladinovych relé HR2 (¢erpadlo M4.1) a HR3 (Cerpadlo M4.2) slouZi k odéerpani
naakumulovanych prasak(. Relé HR1 signalizuje minimalni hladinu v jimce a zabranuje zapnuti
Cerpadel M4.1 a M4.2 z PLC automatu, pokud by hrozil chod ,,na sucho”. Relé HR4 signalizuje dosaZeni



maximalni hladiny a tento signal je prostfednictvim GSM modulu v RH1 pfenasen jako alarmovd zprava
na predvolena dcisla. Vyplach drazky tabule migracniho uzdvéru provadi fidici systém poldru
v automatickém rezimu pred zavienim tabule tak, Ze pfesméruje pomoci ventild Y1.1 a Y2.1 Cerpani
prosaklé vody z jimky do drazky pod tabuli. Toto Cerpdni je moziné, jen pokud hladinové relé HR1
nesignalizuje podkroceni minimalni hladiny prisakovych vod v jimce (zabranuje tak chodu cerpadel
,nha sucho”).



D.1.7.1.11 SCHEMATICKE ZNAZORNENE STRUKTURY RiDICIHO SYSTEMU FIREWALL
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